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摘 要 为了抑制不平衡负载中的零
、

负序扰动
,

本文提出一种基于载波调制的双级四脚矩阵变换器解决方案
.

相对于

3 x 4 矩阵变换器的基于三维空间矢量调制方法
,

该方案无需繁杂的坐标变换
、

基于投影矩阵的占空比计算
、

棱柱体和四面

体的辨识等
,

计算量大幅度减少
,

便于实现
。

双级四脚矩阵变换器是一种新型拓扑结构的电力变换装置
,

针对该拓扑提出的

载波调制方法
,

不但具备处理不平衡负载的能力
,

而且能保证输入电流基本正弦
,

同时还能充分利用输入电压
。

文章还详细

分析了在该调制策略下不平衡负载对输入电流的影响
。

数值仿真验证了该方案的可行性和解析推导的正确性
。
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引言 系统新增了一条桥臂
,

满足基本约束的基本矢量从 27

矩阵变换器具备能量可以双向流通
、

正弦输入输 种增加到了 81 种
,

算法异常复杂
。

本文受到双级矩阵

出电流
、

可控的输入功率因数
、

结构紧凑和体积小等 变换器具有物理上的逆变级
〔6] 的启发

,

在现有的双级

优点
,

是当前研究热点之一
。

但所有这些优良特性只 矩阵变换器逆变级上增添一个桥臂
,

并将新增桥臂中

有在三相对称电源和三相对称负载的前提之下才成 点N 与负载中性点连在一起生成新的拓扑—
逆变级

立
。

当负载不平衡时
,

传统 3 x 3 结构矩阵变换器难以 具有四脚的双级矩阵变换器
,

如图 a 。

提出的基于载

正常工作
,

文献在正
、

负序旋转坐标下应用 IP 控制器 波的双级四脚矩阵变换器调制策略克服了逆变级三维

初步解决了负载存在负序扰动的矩阵变换器控制问 空间矢量合成过程中的坐标变换
,

棱柱体
、

四面体的

题
,

然而在实际应用中
,

负载仅仅存在负序扰动电流 辨识和基于投影矩阵的占空比计算
,

计算量大幅度减

的假设过于严格
,

当系统负载同时存在零
、

负序扰动 少
,

同时具备零电流换流的特点
,

安全且便于工程实

三相对称输出电压
,

也即是无法抑制零序扰动
.

由于 现
。
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